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OAH-ABA-MMT program - Megvalosithatosagi
tanulmany radioaktiv felderit6 egységrol

Az MTA EK altal vallalt feladat: tanulmany készitése egy

sugarzo anyagok felderitésére alkalmas taviranyitasu eszkoz

megvalodsithatosagarol

» a kivonulé szervek feladatkoreib6l adodo igények
vizsgalata

»> felderit6 eszk6zok tulajdonsagainak vizsgalata

» rendszerterv készitése egy helyszini analitikara is képes
felderit6 eszkozre

» 0nallé dontéshozasra képes keresd algoritmus fejlesztési
lehetGségének vizsgalata

» rendelkezésre all6 részegységek tesztelése

™S

12~ MAGYAR TUDOMANYOS AKADEMIA
mta E\) ENERGIATUDOMANY! KUTATOKOZPONT

L



Attekintd

1. Az alapprobléma

2. Felderit6 eszkdzok a katasztrofavédelemben

3. Kivonulo szervek feladatkorei és igényei

4. Felderitd eszkoz rendszerterve

5. Onallé keresési algoritmus fejlesztési lehetGsége
6. Alap osszeallitas tesztelése

7. Osszefoglald

N

mta E/ ~ MAGYAR TUDOMANY0S AKADEMIA
Y ENERGIATUDOMANYI KUTATOKOZPONT



Az alapprobléma

» A robot kifejezés egyarant jelenthet emberi irdnyitas alatt
allo, vagy elGzetes programozas alapjan, onallo
munkavégzésre képes elektromechanikai berendezést

» Egyre elterjedtebb azon munkafolyamatok gépesitése,
amelyek
= kilonos precizitast igényelnek,
= monoton munkavégzést foglalnak magukban,
= emberi egészséget veszélyeztetnek,
=  konnyen algoritmizalhatd munkafolyamatokbdl allnak.

» Sugarzd anyagok felderitésének robotizalasa csak a
kézelmultban vette kezdetét
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Felderito eszkozok a katasztrofavédelemben

Irodalmi attekint6 az utobbi évtizedekben fejlesztett eszkozokral:

> Szarazfoldi robotok (kerekes, lanctalpas) g= AR =1 0 3
> Légi felderitd eszkozok (UAV-k) '
» Viz alatti felderit6 eszkozok

Alkalmazott detektorok:
»Beltésszamlalok (gaztoltésl detektorok) Andros F6A robot

»Kozepes és nagy felbontasu detektorok (szcintillacios és félvezets
detektorok)

»ranymeghatdrozasra alkalmas detektorok (gamma kamera,

forgathato detektor)
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Kivonulo szervek feladatkorei és igényei

Feladatkorok csoportositasa:

» Els6dleges detektdlashoz tartozod feladatkorok

= Tobbféle veszélyforras: fegyveres erék, kémiai és robband
anyagok (pl. TEK és Tlzszerész Szolgalat bevonasa)

" Tisztan radioaktiv és nuklearis (RN) veszélyforras (pl. OSKSZ,
MTA EK SBL)

» Kovetkezménykezeléshez tartozo feladatkorok
= Elhatarolas, mentesités (pl. Katasztrofavédelem)
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Felderito eszkoz rendszerterve

Mobil Detektalasi Platform

Robotikai alrendszer

Kommunikacids

interfész

Kizponti adatgydjtd,
feldolgozd és vezérld
egység

Aktuatorok
[
. . Vezérld Robotikai
Tapegyseg elektronika vezérld egység Kommunikacios és vezérld alrendszer
Tapegyséq GPS
' T
Srenzorok
Knr::;grr:%kzgms, Kommunikacids
i . interfész
P adatgyujtd egyse
Detektalasi alrendszer v} yseg
Detektor DE‘E"“W - Memdria Kamera
elektronika
—
Detektalasi
Detektor E::;i:fﬁ?éa ' vezérld
' egyséq
L
Detektor DEtEqu - . .
elektronika Tapegység




Onalld keresé:

» A helyszini felder

> Keresés
» Azonositas
»Begyljtés

» A részfolyamatok
kivitelezhet6ségene

» A gépi lokalizalas
» A nehézségekre 1

megfogalmazasa
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Alap 6sszeallitas tesztelése

> Analitikai tesztrendszer 6sszeallitasa

» Alapvet6 tulajdonsagok:
= ElImozdulasra képes platform
= Tavvezérelhet6 mozgas
= Adattovabbitas

» MUkodési teszt, részegységek tesztje

= Keresési képességek - rovid idejl spektrumok, 6sszbeltésszam és ROl alapu
riasztas, statikus és dinamikus tesztek

= Azonositasi képességek
= Integralhatdsag

= Kommunikacié

= Uzemidé6

= Adatforgalom
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Alap 6sszeallitas tesztelése

Robotikai
tdpegység

Vezérldegység
tdpegvsége
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Osszefoglald

» Lehet6séget kaptunk az MTA EK SBL szakteriletéhez
kapcsolédoan a robotikai rendszerek vizsgalatara

»Részegységek tesztelése soran olyan gyakorlati
tapasztalatokat szereztink, amelyek segitik a laborunknak az
ONVIT-tel és egyéb feladatkorokkel kapcsolatos munkajat

» A jelentés megirasa hozzajarult a méréstechnikai
kapacitasunk és rendelkezésre allasunk - mint mdszaki-
tudomanyos hattértamogato szervezet - bOvitéséhez
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Koszonetnyilvanitas: OAH MMT program

Kd6szondm a figyelmet!

MAGYAR TUDOMANYOS AKADEMIA
ENERGIATUDOMANY! KUTATOKOZPONT




